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Spider HW group

Spider je pfevodnik pro 4 senzory 1-Wire (max 6 hodnot) nebo 4 kontakty na sbérnici RS-485.
Spider je ur€en pro spolupraci s Poseidon 2250.

Vstup
- 4x 1-Wire senzor (teplota nebo vihkost)
6 hodnot (Ize pfipojit max 2 kombinované senzory teplota/vihkost)
- 4x kontakt

Vystup
- RS-485 sbérnice — RJ45 (obsahuje napajeni)
- Na Poseidon 2250 Ize pfipojit celkové 26 Cidel nebo 4 jednotky Spider
- Dvé a vice jednotky Spider vyzaduji pouziti dodate€ného napajeciho adaptéru
- Komunikaéni linka RS-485 funguje az do vzdalenosti 1200m
- Posledni senzor na lince RS-485 (kde linka konc&i) musi mit aktivovanou terminaci
(Jumpery ,Bus Mode® na LAST)

Zapojeni konektoru

Vstup

Lze pouzit konektory RJ11, RJ12 i RJ45. Podporuje pouze senzory
1-Wire (teplota, vihkost) dodavané HW group a galvanicky oddéleny
kontakt (vystup relé).

RJ11|RJ12
2 3 Data <-> |Data 1-Wire Dry Contact
3 4 GND --- | System Ground | Dry Contact
4 5 +5V --- | Power supply

_/O_| RJ11

Pfi pouziti vstupu pro pfipojeni kontaktu, musite nastavit
DIP4 na prepinaci ,BUS ADRESS" na , 0"

Externi napajeni
Slouzi pro pfipojeni externiho napajeni pfi fetézeni jednotek Spider.

Pfipojuje se napajeni 12V (c

Vystup
Sbérnice RS-485 + napajeni 12V

1 Not used

2 Not used

3 485 B return
B -

4 & RS-485

5 A (+) Industrial bus

[NRNRNnn

6 485 A return
GND

" iy | Ground

8

+12V
e | POWer
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Spider HW group

Spider — nastaveni

Rezim pfripojeni do sbérnice (BUS MODE)

Rezim definuje nastaveni umisténi jednotky Spider na BUS MODE
S —
Podle pozice jsou propojeny konektory a pfipadné . ‘i’% 0011 = LAST
zapnuta terminace sbérnice. Zkontrolujte toto
nastaveni podle vzorového blokového schématu. ,l
BUS ADRESS |
000x =A,a,B,b
111x = O,0,P,p

xxx0 = Dry Contact On
xxx1 = Dry Contact Off

BUS MODE

RS-485 Bus mode
1 2 3 4

Mode description

BRANCH - prichozi ¢asti vétve

0 0 0 0 | - Uprostied vétve (BRANCH) pfipojené do S-Hub.

- Zapojeny oba RJ45 konektory na jednotce SPIDER.
MIDDLE - pripojeni do jednotky S-Hub

- Jeden Spider na konektor v jednotce S-HUB

- Konec vétve (BRANCH)

- Pouzit pouze jen RJ45 konektor na jednotce SPIDER.

LAST - Posledni jednotka sbérnice
End of line, only one RJ45 connector can be used.

Signalizace LED

- Kazdy vstup 11 az |14 je prosvicen kontrolkou LED.
- Kontrolka blikne pfi pfecteni hodnoty vstupu po sbérnici RS-485 z Poseidonu.
- Kontrolka u binarniho vstupu signalizuje stav vstupu z pohledu Poseidonu.
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Spider HW group
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Popis
1) Toto Cidlo Temp-1Wire je pfipojeno pfimo do 1-Wire sbérnice Poseidonu 2250. V8echna
ostatni jsou jiz pfipojena pifes RS-485.
2
3

Spider je nastaven jako Middle. Povoleno pfipojeni kontaktu (DIP4=0) pro €idlo zaplaveni.
Sensor HTemp-485, pfipojen 6. vodiCové pfipojeni (modry i zeleny par pro RS-485).
Spider nastaveny jako Middle, DIP4=0, nepouziva se kontaktni Cidlo.

5
6
7

2x Spider nastaveny jako Branch, DIP4=0, nepouziva se kontaktni ¢idlo.
Spider ukonduje vétev sbérnice (Branch) = nastaven jako Middle. DIP4 mlze byt Off.
Posledni Spider na sbérnici RS-485, nastaven jako LAST, DIP4 mUze byt Off.

N
~— N~ N~ N~ ~— ~—
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Spider HW group

Adresa (BUS ADRESS)

Definuje adresu jednotky Spider (velké nebo malé pismeno) na sbérnici RS-485.

Pozor:  PrFi zméné nastaveni je treba jednotku Spider odpojit od napajeni
(Externi adaptér i RS-485 z Poseidonu) a znovu pripojit k napdjeni.

BUS ADDRESS

BUS ADRESS DIP Adresa 1-Wire €idla / kontaktu

1 2 3 4 1 2 3 4 5 6
0 0 0 - A B C D E F
1 0 0 - G H | J K L
0 1 0 - M N (o) P Q R
1 1 0 - U Vv w X Y V4
0 0 1 - a b c d e f
1 0 1 - g h i i k I
0 1 1 - m n o p q r
1 1 1 - ' w X y z
- - - 0 Dry Contact: Yes

- - - 1 Dry Contact: No

- Detekce 1-Wire senzoru probéhne pouze po zapnuti napajeni pro jednotku Spider.
Pokud v té chvili neni 1-Wire senzor na vstupech 1 az 4 nalezen, Spider zareaguje podle
nastaveni DIP4:

o 1-Wire sensor nenalezen a DIP4=0ff: Sensor detekovan jako kontakt (Switch) [s]
o 1-Wire sensor nenalezen, DIP4=0n: Sensor nebyl detekovan.

- Vyhledavani senzorl a vstupl zacina na vstupu 1 a kon¢i na vstupu 4.

- Adresy 1-6 jsou pfidélovany podle poradi nalezenych senzord. Adresy nemaji vazbu na
vstupni konektor.

o Bude-li jediny senzor pfipojen na vstup 4 (DIP4=0ff), bude mit adresu ze sloupce 1

o Kombinovana ¢idla (teplota/vihkost na jednom RJ11 konektoru) dostanou pfidélené
sousedici adresy (1+2, 2+3, 3+4 apod.)

Poznamka: Doporucujeme pro prehlednost nastavit DIP4=0ON na vSech jednotkach Spider, kde
nejsou tfeba binarni vstupy pro pripojeni kontaktu.
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Spider HW group

Komunikaéni protokol

Cidla pracuji v systému dotaz — odpovéd. Doba odezvy na lince je maximaln& 50ms.

Komunikacéni sbérnice ................... RS-485

Rozsah adres .........ccccciiiiinn, ‘A" .. “Z" (kromé ,T")a “a” .."Z" (25 + 26 adres)
Komunikace...........ccccoeeeiviieiiiiiiiinens ASCII, popsana dale

Doba odezvy.......cccccceeeiiiiiiiiiiiiiies max. 50 ms na pfikaz
Rychlost........coovviiiiiii, 9600 baud

Pocet datovych bitd ..........cccceen 8

Parita .......ooovviii zadna

Pocet stopbitU........ccovvveeeeeeeeeeiiniinn, 1

Cteni teploty

Funkce Format prikazu Priklad
Dotaz na hodnotu teploty T<adresa>I TAI
Odpovéd od Cidla (vSe OK) *<adresa><teplota><CR> |*A+025.51C
Odpovéd od cidla (chyba) *<adresa>Err<CR> *AErr

<adresa> je znak rozsahu ,A“ .. ,Z* s vyjimkou ,, T,
<CR> je znak 0xD nebo 13 dec - ukonceni fadku
<teplota> je ve formatu *A+025.5C nebo *A+025.55C

Identifikace zarizeni

Funkce Format prikazu Priklad
Dotaz na typ zafizeni T<adresa>? TA?
Odpovéd od ¢idla (vée OK) | *<adresa><Identifikace><cr>|*ATemp485.A

<Identifikace> fetézec , Temp485.A” kde Cislo za teCkou je revize FW

(e}
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